Метод сопряжённых градиентов
Алгоритм классического метода сопряжённых градиентов для системы уравнений:
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 производятся следующие вычисления:
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где 
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Локально-оптимальная схема
Алгоритм локально-оптимальной схемы для системы уравнений:
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где 
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 – вектор начального приближения,
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[image: image34.wmf]k
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 – вектор невязки на 
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 – вспомогательный вектор на 
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-той итерации.
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